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I. Grundlage des Berichts 

1 . HiTOichtlich der Bestandteile der internationalen Anmeldung (Ersatzblatter, die dem Anmeldeamt auf eine 
Aufforderung nach Artikel 14 hin vorgelegt warden, gelten im Rahmen dieses Berichts als "ursprunolich 
emgereicht and smd ihm nicht beigefugt, weil sie keine Anderungen enthalten (Regeln 70. 16 und 70 17))- 



Beschreibung, Seiten 

1 « 3 " 8 in der ursprunglich eingereichten Fassung 

2 » 2a eingegangen am 09.02.2005 mit Schreiben vom 07.02.2005 

Anspruche, Nr. 

1 " 13 eingegangen am 09.02.2005 mit Schreiben vom 07.02.2005 
Zeichnungen, Blatter 

1£-3/3 in der ursprunglich eingereichten Fassung 

2. Hinsichtlich der Sprache: Alle vorstehend genannten Bestandteile standen der Behorde in der Sprache in der 
die Internationale Anmeldung eingereicht worden 1st, zur Verfiigung oder wurden in dieser eingereicht, sofern 
unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. ' 

Die Bestandteile standen der Behorde in der Sprache: zur Verfugung bzw. wurden in dieser Sprache 
eingereicht; dabei handelt es sich urn: H 

□ die Sprache der Obersetzung, die fur die Zwecke der internationalen Recherche eingereicht worden ist 
(nach Regel 23.1(b)). 

□ die Verdffentlichungssprache der internationalen Anmeldung (nach Regel 48.3(b)). 

□ die Sprache der Obersetzung, die fur die Zwecke der internationalen vorlauf igen Pruf ung eingereicht 
worden ist (nach Regel 55.2 und/oder 55.3). y itfwwwn; 

3. Hinsichtlich der in der internationalen Anmeldung offenbarten Nucleotid- undfoder Aminosauresequenz ist di 
Internationale vorlaufige Prufung auf der Grundlage des Sequenzprotokolls durchgefuhrt worden, das: 

□ in der internationalen Anmeldung in schriftlicher Form enthalten ist. 

□ zusammen mit der internationalen Anmeldung in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

□ bei der Behorde nachtraglich in schriftlicher Form eingereicht worden ist. 

□ bei der Behorde nachtraglich in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

D R« Erklarung, daB das nachtraglich eingereichte schriftliche Sequenzprotokoll nicht uber den 

Offenbarungsgehalt der internationalen Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht, wurde vorgelegt. 

□ Die Erklarung, daB die in computerlesbarer Form erfassten Informationen dem schriftlichen 
Sequenzprotokoll entsprechen, wurde vorgelegt. 

4. Aufgrund der Anderungen sind folgende Unterlagen fortgefallen: 

□ Beschreibung, Seiten: 

□ Anspruche, Nr.: 

□ Zeichnungen, Blatt: 
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5. □ Dieser Bericht ist ohne BerGcksichtigung (von einigen) der Anderungen erstellt worden, da diese aus den 

angegebenen Grunden nach Auffassung der Behorde uber den Offenbarungsgehalt in der ursprunglich 
eingereichten Fassung hinausgehen (Regel 70.2(c)). 

(Auf Ersatzblatter, die solche Anderungen enthalten, ist unter Punkt 1 hinzuweisen; sie sind diesem Bericht 
beizufugen.) 

6. Etwaige zusatzliche Bemerkungen: 



V. Begrundete Feststellung nach Artikel 35(2) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und dei 
gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser Feststellung 

1. Feststellung 

Neuheit (N) Ja: Anspruche 1-13 

Neini Anspruche 
Erf inderische Tatigkeit (IS) Ja: ' Anspruche 1-13 

Nein: Anspruche 
Gewerbliche Anwendbarkeit (IA) Ja: Anspruche: 1-13 

Nein: Anspruche: 



2. Unterlagen und Erklarungen: 
siehe Beiblatt 
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Zu Punkt V 

Begrundete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit 
und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung 
dieser Feststellung 



Es wird auf das folgende Dokument verwiesen: 
D1: US 6,057,828 

Das Dokument D1 wird als nachstliegender Stand der Technik gegeniiber dem 
Gegenstand des Anspruchs 1 angesehen. Es offenbart (die Verweise in Klammern 
beziehen sich auf dieses Dokument): 

Vorrichtung zum Steuern eines Simulators, mit einem Handgriff, welcher um zwei in 
etwa Senkrecht zueinander stehenden Achsen bewegbar gelagert ist, wobei die 
Achsen in verschiedenen Ebenen liegen und zueinander verschoben sind, und ein 
Rahmenelement vorgesehen ist, in welchem in etwa senkrecht zueinander zwei 
Antriebselemente angreifen, und die Antriebselemente in den Achsen rechtwinklig 
zueinander an das Rahmenelement anschliessen, 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 unterscheidet sich daher von der bekannten 
Vorrichtung dadurch, daB die Achsen zueinander um eine Veschiebung zueinander 
verschoben und die Antriebselemente aus einer elektronischen Regeleinrichtung, mit 
ggf, integrierter Kraftregelung und Motorregelung, mit angeschliessendem Elektromotor 
und nachgeschlatetem Getrtebe gebildet sind, wobei uber die Antriebselemente der 
Handgriff aktiv um die Achsen verschwenkbar, und steuerbar ist, wobei, mittels der 
Antriebselemente und des Kraftsensors eine Kraftruckfuhrung ermoglicht und eine 
aktive Steuerung des Handgriffes gewahrleistet ist. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 ist somit neu (Artikel 33(2) PCT). 

Die mit der vorliegenden Erfindung zu losende Aufgabe kann somit darin gesehen 
werden, daB eine einfacher und kostengunstiger Vorrichtung zum exakten Steuerung 
zu erreichen. 

Die in Anspruch 1 der vorliegenden Anmeldung fur diese Aufgabe vorgeschlagene 
Losung beruht aus den folgenden Grtinden auf einer erfinderischen Tatigkeit (Artikel 
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33(3) PCT): 

Aus den im Recherchenbericht genannten Druckschriften erhalt der Fachmann keine 
Anregung, bei einer Vorrichtung zum Steuern, gemaB D1 , die Achsen der zwei 
Antriebselemente zueinander gemaB dem kennzeichenenden Teil des Anspruchs 1 , 
verschieben. Die MaBnahme, die Achsen der zwei Antriebselemente zueinander zu 
verschieben, resultiert aus einem Schritt, der keine schlussige Weiterbildung des 
zitierten Standes der Technik darstellt. Die Vorrichtung zum Steuern gemaB Anspruch 1 
beruht daher auf einer erfinderischen Tatigkeit. 

Die Anspriiche 2-13 sind vom Anspruch 1 abhangig und erfullen damit ebenfalls die 
Erfordernisse des PCT in bezug auf Neuheit und erfinderische Tatigkeit. 



Formblatt PCT/Beiblatt/409 (Blatt 2) (EPA-April 1997) 
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unterschiedlichen Gestangen, ausgebildet sind. Dabei sind 
bei der Helikoptersteuerung zur Herstellung von zwei 
unterschiedlichen bewegbaren Achsen komplizierte Hebel und 
Umlenksysteme erf orderlich, um bspw. den Rotor anzusteuern. 
Daher sind diese Vorrichtungen teuer in der Anschaffung und 
aufwendig zu wart en. 

Die US 4,422,345 offenbart einen Steuerhebel, der 
mechanisch um zwei in unterschiedlichen Ebenen angeordneten 
Achsen verschwenkbar ist. 

Nach der US 6,057,828 ist eine Vorrichtung zur Bestiiranung 
von Kraften in virtuellen Umgebungen beliebiger Werkzeuge 
beschrieben, bei welcher eine Kraft eines beliebigen 
Werkzeuges oder Handgriffes ermittelbar ist. 

Die US 4,555,950 offenbart einen Joystick mit sechs 
Freiheitsgraden, wobei der Handgriff selbst nochnials -fiber 
entsprechenden Kreuzgelenke zwei zusatzliche Bewegungen 
detektiert . 

Aus dem Patent Abstract of Japan, Vol. 1997, No. 07, 
31.07.1997 & JP 09 062392 A ist eine Kontrolleinrichtung 
aufgezeigt, bei welcher zwischen Handgriff und einer ent- 
sprechenden Halterung hierf ur ein Kraf tsensor zur 
Ermittlung der am Handgriff anliegenden Last angfcordnet 
ist . Dabei ist der Handgriff uber zwei zueinander gelenk- 
artige Platten mit einer Grundplatte verbunden und nur in 
einer Ebene bewegbar. 

Der vorliegenden Erflndung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Vorrichtung der Eingangs genannten Art zu schaf fen, welche 
die genannten Nachteile beseitigt, und mit welcher* auf 
einfache und kostengunstige Weise eine Vorrichtung zu 
exakten Steuerung von Fahrzeugen, Flugzeugen, Helikoptern, 
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Kraftruckfuhrung auf den Handgriff zulasst. Dabei soli 
diese Vorrichtung bei beschrankten Einbauraumen gut 
untergebracht werden konnen. Zudem soil die Sicherheit im 
Betrieb erhoht werden. 

Zur Losung dieser Aufgabe fuhren die Merkmale des 
Patentanspruches 1. 

Bei der vorliegenden Erfindung ist von Bedeutung, dass eine 
Vorrichtung geschaffen ist, die aus einem Rahmenelement mit 
jeweils seitlichen, anschliessenden Grundplatten gebildet 
ist. An eine Grundplatte schliesst ein Antriebselement an, 
welches uber ein Halteelement ein Kraf tsensor verschwenkbar 
urn eine erste Achse lagert bzw. eine Schwenkbewegung urn 
diese erste Achse ggf. mittels KrafrGckfuhrung zulasst. 

Zur Bewegung des Handgriffes urn eine weitere hierzu 
lotrechte Achse schliesst an eine Grundplatte des 
Rahmenelementes ein weiteres Antriebselement an, welches 
vorzugsweise mit der Struktur des Pahrzeuges bzw. 
Hubschraubers oder Simulators fest in Verbindung steht. 
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Patentanspruche 



5 l. Vorrichtung zum Steuern eines Fahrzeuges, insbesondere 
Flugzeuges, Helikopters oder auch eines Simulators, mit 
einem Handgriff (12), welcher urn zwei in etwa senkrecht 
zueinander stehenden Achsen (A, B) bewegbar gelagert ist, 

10 dadurch gekennzeichnet , 

dass die Achsen (A, B) in verschiedenen Bbenen (Ex und E 2 
oder Ex und E 3 ) liegen und zueinander verschpben sind, und 
ein Rahraenelement (1) vorgesehen ist, in welchem in etwa 
15 senkrecht zueinander zwei Antriebselemente (5.1, 5.2) 
angreifen, und die Antriebselemente (5.1, 5.2) in den 
Achsen (A, B) rechtwinklig zueinander an das Rahmenelement 
(1) anschliessen, wobei die Achsen (A und B) zueinander urn 
eine Verschiebung (AX) zueinander verschoben, und die 
20 Antriebselemente (5.1, 5.2) aus einer elektronischen 
Regeleinrichtung (6), mit ggf. integrierter Kraf tregelung 
und Motorregelung, mit anschl iessendem Elektromotor (7) und 
nachgeschlatetem Getriebe (8) gebildet sind, wobei uber die 
Antriebselemente (5.1, 5.2) der Handgriff (12) aktiv um die 
25 Achsen (A und B) verschwenkbar und steuerbar ist, wobei 
mittels der Antriebselemente (5.1, 5.2) und des 
Kraf tsensors (11) eine Kraf truckfuhrung ermoglicht und eine 
aktive Steuerung des Handgriff es (12) gewahrleistet ist. 

30 2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass in einer Achse (A) ein Halteelement (10) zur Aufnahme 
eines Kraf tsensors (n) vorgesehen ist, wobei der 
Kraf tsensor mittig, oder aussermittig, senkrecht nach open 
oder nach unten zur Achse (A) verschoben, angeordnet ist. 
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3. Vorrichtung nach Anspruch l oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Rahraenelement (1) aus einer 
Grundplatte (2) mit zumindest einer daran rechtwinklig 
anschliessenden Halteplatte (3.1, 3.2) gebildet ist . 



4. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Rahmenelement (1) u-artig 
aus Grundplatte (2) tnit jeweils seitlich und rechtwinklig 
10 anschliessenden Halteplatten (3.1, 3.2) .gebildet ist. 



5. Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass ein erstes Antriebselement (5.1) an 
die eine Grundplatte (2) anschliesst, wobei ein zweites 
Antriebselement (5.2) ausserhalb der Grundplatte (2) dieser 
festgelegt ist und innerhalb der Grundplatte (2) um die 
Achse (A) verschwenkbar das Halteelement (10) zur Aufnahme 
des Kraftsensors (11) angeordnet ist. 



20 6. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 3 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass an die Grundplatte (2) das 
zweite Antriebselement (5.2) in etwa lotrecht zum ersten 
Antriebselement (5.1) anschliesst. 



25 7. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass an das erste Antriebselement 
(5.1) uber einen Ausgangsf lansch (4) das Halteelement (10) 
anschliesst, welchem der Kraftsensor (11) und daran 
anschliessend der Handgriff (12) aufsitzt. 

30 

8. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Halteelement (10) als um 
die Achse (A) verschwenkbare Platte oder Winkel ausgebildet 
ist, welche den Kraftsensor (11) und daran anschliessend 
35 den Handgriff (12) tragt. 
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9. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet , dass an die Grundplatte (2) 
parallel und beabstandet, insbesondere rechtwinklig eine 

5 zweite Halteplatte (3.2) anschliesst, die der Aufnahme 
eines Ausgleichgewichtes (9) dient, dessen Schwerpunkt in 
der Achse (A) liegt. 

10. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 
10 9, dadurch gekennzeichnet / dass das zweite Antriebselenient 

(5.2) fest an einer Struktur oder Rahmen eines Fahrzeuges, 
eines Flugzeuges od. dgl. festgelegt ist. 

11. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 
15 10 , dadurch gekennzeichnet, dass die Achse (B) oberhalb der 

Achse (A) urn die Verschiebung (AX) verschoben ist. 

12 . Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 
10 , dadurch gekennzeichnet , dass die Achse (B) unterhalb 

20 der Achse (A) urn eine Verschiebung (AX) verschoben ist. 

13.. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 
12 , dadurch gekennzeichnet, dass die Achsen (A und B) 
zueinander lotrecht verlaufen und in unterschiedlichen 
25 Ebenen (B x und E 2 oder Ei und E 3 ) liegen, welche parallel 
zueinander sind. 
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